Systemgreifzangen von MF-Automation
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VAKUUM- UND GREIFERTECHNIK
MEHR ALS GREIFEN

Serie SGZ 20 / SGZ 20 Series ® MF5020

220
MI17x1

MF System Grippers

@® MFE5020MS

mit Sensor
with sensor

Druckluftanschluss

Compressed-air
coupling

G1/8”

35

115

Druckluft
max. 8 bar

Arbeitsbereich:
+5° C bis +70° C
Haltekraft

an der Greifer-
spitze = 95 N

Gewicht = 120 g
mit Sensor =130 g

72

28

Compressed air

20 Sensorbacke
max. 8 bars o

24 Sensor jaw
Working range:
+5° C bis +70° C
Holding force Magnet sensor Magnetsensor
at jaw tip: 95 N with 300 mm three-core cable mit Sensorkabel 300 mm lang

and M8 connector with male (3-polig mit Stecker M8 AG)

Weight = 120 g thread.

with sensor = 130 g

Magnet sensor to be
screwed into sensor jaw.

Magnetsensor wird in die
Sensorbacke eingeschraubt.

Anderungen im Sinne des technischen Fortschrittes vorbehalten. Copyright by MF Automation. Jede Nachahmung kann gerichtlich verfolgt werden

Spare magnet sensor with
300 mm cable and connector
Art. No. MEMS300.M8AG

Ersatz-Magnetsensor mit
Kabel (300 mm lang) und
Stecker: Art. Nr. MEMS300.M8AG

Technische Daten und Anschluss-
schema, siehe Seite 15

For specifications and wiring
diagram, see page 15

Optional Accessories:

Art. No.:

2,5 m = MREVK25
5,0 m = MEVK50
10 m = MEVKI00

o Verlangerungsrohr
Art. Nr. MEVLR.100.17

o Ffinger Extension
Art. No. MEVRL.100.17

e Sensorkabel 2000 mm lang, | ® Verlingerungskabel
ohne Stecker (siehe Seite 16) mit Stecker M 8 IG
Art. Nr. MEMS.2000

® 2000 mm cable without e Extension cables 2.5 m = MEVK25
connector (see page 16) with M 8 connector 5.0 m = MEVK50 ﬂ 9 100 ‘
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Material: Aluminium

Specifications and design subject to change without notice. Infringements will be prosecuted



